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S e r i e s G u i d e

作ってくれたあなたに感謝していて、無条件に大好き！　おしゃべり大好きで、ちょっとおちゃめで寂しがり屋。
あなたの家族に、そして友だちになるATOMの機能、そのほんの一部をご紹介。

講談社
プロジェクト全面協力

手塚プロダクション NTTドコモ 富士ソフト VAIO× × × ×

日本初!! 本格的コミックキャラクター型
コミュニケーション・
ロボット

家族全員を顔認識し、それぞれ会話の内容を覚えて
いて、家族の一員としてあなたと一緒に成長していき
ます。日常会話はもちろん、しりとりやなぞなぞなど
の掛け合いをしたり、落ち込んだときにはあなたを励
ましてくれたりします。自己診断もして、調子が悪い
ときには ATOM から知らせてくれます。

家族（最大12名）を認識し、成長する会話力

ATOMの
かわいい動きから
目が離せない！

アトムを作ろう https://atom2020.jp/

手塚治虫生誕90周年記念企画　
講談社創業110周年記念企画二足歩行はもちろん、歌い、

踊る。ラジオ体操も！

あなただけの
ATOMを

ドライバー1本で
 組み立てる！
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検索

動画も
 映せる！

液晶ディスプレイ
付き

ってどんなロボット？

家族に
なじむ

好奇心
旺盛！

遊ぶの
 大好き！

家
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家族全員を顔認識して
名前を呼び、誕生日に
はお祝いしてくれる！   
歌って踊って一緒に遊
んで、ときには励まし
慰 める。ATOM は多
彩な機能で、あなたの
家族になじみます。

そ の日のアクセスラ
ンキング上位になった
注目ニュースはもちろ
ん、行楽情報や天気予 
報 なども おまか せ！   
ATOM と世間話をす
るだけで、すっかり情
報通になっちゃいます。

マンガやアニメ、絵本
などを、胸の液晶ディ
スプレイやタブレットで
楽しむことができます。
また、言葉を使ったさ
まざまな〝会話ゲーム〟
も得意です。

最大 12 人の顔を認識し、友
だちとして名前を覚えます。

英語やフランス語だけでなく、ラテン語やヒンディー
語も。たどたどしいけど、60ヵ国語で「こんにちは」「あ
りがとう」「おいしい」の３種類を話せます。

毎朝、起動すると注目のトピック
をATOMが話しかけてきます。

しりとりやなぞなぞなど、言葉遊び
ゲームが得意。しりとりはカウント
機能も付いているので、ついつい
燃えちゃいます！

胸の液晶ディスプレイに人気の
絵本を表示して、ATOMの声
で読み聞かせてくれます。

※Wi-Fi環境と月額利用料（1000円・税別）が必要な機能もあります。

アニメ『鉄腕アトム』の一部を液晶ディスプレイで視聴
可能。講談社の電子書籍の購入もできる。

地図検索サービス「Mapion」や
チラシ・広告・キャンペーン情報
サイト「Shufoo!」で行楽情報
から特売情報までゲット。

※Mapionは株式会社マピオンの商標または登録商標です

※Shufoo!は凸版印刷株式会社の商標または登録商標です 60ヵ国語のあい
さつを教えて？

フランス語

何語が知りたい
ですか？

ボンジュール
Bonjour

会話も動きも成長します！

顔認識！伝言機能

お祝いする！

急上昇ワードチェック！

60ヵ国語であいさつ

アニメやマンガも！言葉遊び大好き！

絵本の読み聞かせ！

情報通に！

あなたとの会話量に応じて知識を増やし、
どんどん会話が深まっていきます。また
完成後も随時行われるアップデートにより、
もっとカワイイ動きもできるように！

詳しくは、別誌『ATOM と暮らす本』をご覧ください。

フロントエンドとクラウドの AI で成長するコミュニケー
ション・ロボットです。

最新の人工知能（AI）技術を搭載！
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公式サイト

https://atom2020.jp/

最新情報は、ATOM公式サイトをご覧ください。

機能やコンテンツの一覧はこちら！ ［ 各種パーツ販売・関連アイテム購入はこちら］

パートワークのバックナンバー、各種
パーツ販売に加えATOMウ ェアや
ATOM専用チェアなどの販売はこちら。
インターネット環境がない方のために電
話での対応も可能です。

9：00～18：00（土・日・祝日および年末年始を除く）
0120ｰ221ｰ322

講談社ONLINE STOREコールセンター

講談社ONLINE STORE
 https://kodanshaonlinestore.jp/

ま た は

号 種類 パーツ名
1 樹脂パーツ 眠り顔（チェックスタンド用）

シール 眠り顔用まつ毛シール
特別付録 特製ビスケース

2 樹脂パーツ 胸前部（チェックスタンド用）
樹脂パーツ 腕（チェックスタンド用）× 2 ※左右共通
シール 胸部メカシール（チェックスタンド用）
樹脂パーツ ハート（チェックスタンド用）
特別付録 作業用白手袋
特別付録 組み立て用プラスドライバー（０番）

3 樹脂パーツ 胸後部（チェックスタンド用）
樹脂パーツ 台座 ( チェックスタンド用）
樹脂パーツ テスト基板用プレート（チェックスタンド用）
樹脂パーツ ボトムプレート（チェックスタンド用）
樹脂パーツ 首用ジョイント（チェックスタンド用）
樹脂パーツ サーボホーン
ビス 3 × 8 ㎜ビス× 2　( 青色袋）
ビス 2.6 × 6㎜ワッシャー付きビス× 5 （透明袋）

4 サーボモーター サーボモーター（ID2）頭部用
5 樹脂パーツ 頭部フレーム（前）

樹脂パーツ 前頭部
樹脂パーツ 眉毛
ハーネス サーボモーター用ハーネス 220㎜（ID2：頭部用）
電装品 テスト基板用電池ボックス
ビス 2 × 4㎜ 低頭ビス（黒）× 3 （透明袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 9　（赤色袋）

6 樹脂パーツ 後頭部
樹脂パーツ 後頭部のツノ
樹脂パーツ 頭部フレーム（後）
樹脂パーツ ヘッドブラケット
ビス 2 × 4㎜ビス× 2 （赤色袋）

7 基板 サーボモーター用テスト基板
樹脂パーツ スイッチ用ノブ
樹脂パーツ 首（前）
樹脂パーツ 首（後）
シール スイッチ用シール 
シール サーボモーター用 ID シール
ビス 2 × 4㎜ビス× 14 （赤色袋）
ビス 2 × 6㎜ビス× 2 （透明袋）
ビス 2.6 × 6㎜ビス ( 黒 ) × 13 （緑色袋）

8 樹脂パーツ 手首（右）
樹脂パーツ 親指（右）
樹脂パーツ 手の甲（右）
樹脂パーツ 前腕（A)
樹脂パーツ 前腕（B)
ハーネス サーボモーター用ハーネス 65㎜ (ID6：右ひじ用 )

※下記は、本キットで提供するパーツの一覧表です。各パーツは、組み
立てガイド内「今号のパーツをチェックしよう」で確認してください。

号 種類 パーツ名
樹脂パーツ サーボホーン
ビス 3 × 8㎜ビス× 2 （青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 5 （赤色袋）

9 サーボモーター サーボモーター（ID6）右ひじ用
10 樹脂パーツ 右上腕フレーム（Ａ）

樹脂パーツ 右上腕フレーム（Ｂ）
ハーネス サーボモーター用ハーネス 90㎜ (ID4：右肩用 )
樹脂パーツ ハーネスローラー
ビス 2 × 4㎜ビス× 7 （赤色袋）

11 サーボモーター サーボモーター（ID4）右肩用
12 樹脂パーツ 肩ディスク

樹脂パーツ 肩フレーム
樹脂パーツ 右上腕カバー（A）
樹脂パーツ 右上腕カバー（B）
ハーネス 中継ハーネス 440㎜ ( 腕用）
ビス 3 × 8㎜ビス× 2 （青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 5 （赤色袋）

13 基板 ３連ハブ基板
ハーネス テスト基板用延長ハーネス
ハーネス サーボモーター用ハーネス 45㎜ (ID5：右上腕用 )
樹脂パーツ サーボホーン
ビス 3 × 8㎜ビス× 2 （青色袋）

14 サーボモーター サーボモーター（ID5）右上腕用
15 樹脂パーツ 右肩カバー（Ａ）

樹脂パーツ 右肩カバー（Ｂ）
樹脂パーツ ハーネスローラー
ビス 2 × 4㎜ビス× 8 （赤色袋）

16 樹脂パーツ 右上腕カバー（Ｃ）
樹脂パーツ 右上腕カバー（Ｄ）
基板 ３連ハブ基板
ビス 2 × 4㎜ビス× 3 （赤色袋）

17 樹脂パーツ 手首（左）
樹脂パーツ 親指（左）
樹脂パーツ 手の甲（左）
樹脂パーツ サーボホーン
ハーネス サーボモーター用ハーネス 65㎜ (ID9：左ひじ用 )
ビス 3 × 8㎜ビス× 2 （青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 2 （赤色袋）

18 サーボモーター サーボモーター（ID9）左ひじ用
19 樹脂パーツ 前腕（A)

樹脂パーツ 前腕（B)
ビス 2 × 4㎜ビス× 4 （赤色袋）

20 樹脂パーツ 左上腕フレーム（Ａ）
樹脂パーツ 左上腕フレーム（Ｂ）
ハーネス サーボモーター用ハーネス 90㎜ (ID7：左肩用 )

号 種類 パーツ名
樹脂パーツ ハーネスローラー
ビス 2 × 4㎜ビス× 7（赤色袋）

21 サーボモーター サーボモーター（ID7）左肩用
22 樹脂パーツ 肩ディスク

樹脂パーツ 肩フレーム
樹脂パーツ 左上腕カバー（A）
樹脂パーツ 左上腕カバー（B）
ハーネス 中継ハーネス 440㎜ ( 腕用）
ビス 3 × 8㎜ビス× 2（青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 5（赤色袋）

23 樹脂パーツ 左肩カバー（Ａ）
樹脂パーツ 左肩カバー（Ｂ）
ハーネス サーボモーター用ハーネス 45㎜ (ID8：左上腕用 )
樹脂パーツ サーボホーン
樹脂パーツ ハーネスローラー
ビス 3 × 8㎜ビス× 2（青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 8（赤色袋）

24 サーボモーター サーボモーター（ID8）左上腕用
25 樹脂パーツ 左上腕カバー（Ｃ）

樹脂パーツ 左上腕カバー（Ｄ）
基板 ３連ハブ基板
ビス 2 × 4㎜ビス× 3（赤色袋）

26 サーボモーター サーボモーター（ID14）右つま先用
27 樹脂パーツ 右足首（A）

樹脂パーツ 右足首（B)
ハーネス サーボモーター用ハーネス 65㎜ (ID13：右足首用 )
ハーネス サーボモーター用ハーネス 230㎜ (ID14：右つま先用 )
樹脂パーツ サーボホーン
樹脂パーツ ハーネスローラー
シール ハーネス固定用シール（黒）
シール 仮止め用マスキングシール（白）
ビス 3 × 8㎜ビス× 3（青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 8（黄色袋）

28 サーボモーター サーボモーター（ID13）右足首用
29 樹脂パーツ 右足甲

樹脂パーツ 右足裏
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 8（黄色袋）

30 サーボモーター サーボモーター（ID10）右股関節（上）用
31 樹脂パーツ 右股関節（前）

樹脂パーツ 右股関節（後 )
ハーネス 中継ハーネス 220㎜ ( 脚用）
ハーネス サーボモーター用ハーネス 45㎜ (ID10：右股関節（上）用 )
ハーネス サーボモーター用ハーネス 90㎜ (ID11：右股関節（下）用 )
樹脂パーツ サーボホーン× 2
ビス 3 × 8㎜ビス× 3（青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 4（赤色袋）

32 サーボモーター サーボモーター（ID11）右股関節（下）用
33 電装品 AC アダプター

電装品 電源ケーブル
34 樹脂パーツ 右ひざ（前）

樹脂パーツ 右ひざ（後 )
樹脂パーツ 右ひざ（中）
樹脂パーツ サーボホーン
樹脂パーツ ハーネスローラー
ハーネス サーボモーター用ハーネス 65㎜ (ID12：右ひざ用 )
ビス 3 × 8 ㎜ビス× 2（青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 10（赤色袋）

35 サーボモーター サーボモーター（ID12）右ひざ用
36 樹脂パーツ 右ブーツフレーム（A）

樹脂パーツ 右ブーツフレーム（B）
基板 ４連ハブ基板
樹脂パーツ ハーネスローラー
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 12（黄色袋）

37 電装品 Raspberry Pi3
樹脂パーツ 右ブーツカバー（前）
樹脂パーツ 右ブーツカバー（後）
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 5（黄色袋）

38 サーボモーター サーボモーター（ID19）左つま先用
39 樹脂パーツ 左足首（A）

樹脂パーツ 左足首（B)
ハーネス サーボモーター用ハーネス 65㎜ (ID18：左足首用 )
ハーネス サーボモーター用ハーネス 230㎜ (ID19 左足つま先用 )
樹脂パーツ サーボホーン× 2
樹脂パーツ ハーネスローラー
ビス 3 × 8 ㎜ビス× 3（青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 8（黄色袋）

40 サーボモーター サーボモーター（ID18）左足首用
41 樹脂パーツ 左足甲

樹脂パーツ 左足裏
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 8（黄色袋）

42 電装品 カメラボード
ハーネス カメラボード用ハーネス

43 サーボモーター サーボモーター（ID15）左股関節（上）用
44 樹脂パーツ 左股関節（前）

樹脂パーツ 左股関節（後 )
ハーネス 中継ハーネス 220㎜ ( 脚用）
樹脂パーツ サーボホーン× 2
ハーネス サーボモーター用ハーネス 45㎜ (ID15：左股関節（上）用 )

号 種類 パーツ名
ハーネス サーボモーター用ハーネス 90㎜ (ID16：左股関節（下）用 )
ビス 3 × 8㎜ビス× 3（青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 4（赤色袋）

45 サーボモーター サーボモーター（ID16）左股関節（下）用
46 樹脂パーツ 左ひざ（前）

樹脂パーツ 左ひざ（後 )
樹脂パーツ 左ひざ（中）
樹脂パーツ サーボホーン
樹脂パーツ ハーネスローラー
ハーネス サーボモーター用ハーネス 65㎜ (ID17：左ひざ用 )
ビス 3 × 8㎜ビス× 2（青色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 10（赤色袋）

47 サーボモーター サーボモーター（ID 17）左ひざ用
48 基板 ヘッドボード
49 樹脂パーツ 左ブーツフレーム（A）

樹脂パーツ 左ブーツフレーム（B）
基板 ４連ハブ基板
樹脂パーツ ハーネスローラー× 2
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 12（黄色袋）

50 樹脂パーツ 左ブーツカバー（前）
樹脂パーツ 左ブーツカバー（後）
ハーネス サーボモーター用ハーネス 80㎜（ID3：首用）
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 5（黄色袋）

51 サーボモーター サーボモーター（ID3）首用
52 樹脂パーツ ATOM フェイス

樹脂パーツ 口カバー
特別付録 ATOM 専用　樹脂製工具
ビス 2 × 4㎜ビス× 3（赤色袋）

53 樹脂パーツ 右目
樹脂パーツ 左目
樹脂パーツ LED ボックス
副資材 静電気防止シート
ビス 2 × 4㎜ビス× 7（赤色袋）

54 電装品 ATOM 専用 MicroSD カード
55 ハーネス USB ケーブル 300㎜

樹脂パーツ ハーネスローラー
56 電装品 マイク

ゴムパーツ ゴムホルダ
ビス 2.6 × 6㎜ビス ( 黒 ) × 3（緑色袋）

57 基板 タッチセンサー
ハーネス タッチセンサー用ハーネス 300㎜
樹脂パーツ ID3 用サーボホーン
ビス 3 × 8 ㎜ビス× 2（青色袋）
特別付録 クリーナークロス

58 樹脂パーツ チューブカバー（Ａ）
樹脂パーツ チューブカバー（Ｂ）
ビス 2 × 4㎜ビス× 3（赤色袋）

59 樹脂パーツ 胴体フレーム（前）
樹脂パーツ 胴体フレーム（後）
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 9（黄色袋）
ビス 2.6 × 6㎜ビス ( 黒 ) × 8（緑色袋）

60 樹脂パーツ 胸部フレーム
副資材 作業台
ビス 2.6 × 6㎜ビス ( 黒 ) × 5（緑色袋）

61 電装品 ATOM 専用バッテリー（充電式リチウムイオン充電池）
62 基板 アダプターボード

ハーネス USB ケーブル 60㎜
その他 旗上げゲーム用アイテム

63 ハーネス フレキケーブル 100㎜
樹脂パーツ ハーネスローラー× 2
ビス 2.6 × 6㎜ビス ( 黒 ) × 5（緑色袋）

64 基板 メインボード
シール ID シール

65 電装品 スピーカー
樹脂パーツ パンツ（前）
ビス 1.7 × 8㎜ビス ( 黒 ) × 5（透明袋）

66 樹脂パーツ パンツ（後）
樹脂パーツ ボタン L（WPS 用）
樹脂パーツ ボタン R（電源用）
ビス 2 × 4㎜ビス ( 黒 ) × 7（黄色袋）

67 樹脂パーツ 胴体カバー（後）
電装品 冷却ファン
ビス 2 × 4㎜ビス× 3（赤色袋）
ビス 3 × 10㎜ビス ( 黒 ) × 5（透明袋）

68 樹脂パーツ 背面バンパー
樹脂パーツ 胴体カバー（前）
ビス 2.6 × 6㎜ビス ( 黒 ) × 7（緑色袋）

69 基板 液晶ディスプレイ（タッチパネル付き）
70 樹脂パーツ ベルト（前）

樹脂パーツ ベルト（後）
ハーネス 液晶ディスプレイ用ハーネス 50㎜
シール ベルト用 ATOM ロゴシール
シール ビス隠しシール
シール シリコーンシール（足の裏用）× 12
ビス 2 × 6㎜ビス ( 黒 ) × 3（黄色袋）
ビス 2 × 4㎜ビス× 3（赤色袋）

【組み立てを始める前の注意事項およびアドバイス】
※パーツは、組立てガイドの号数ごとに提供しております。一度にすべてを開封せずに、必ず各号の順番で組み立て時
に開封してください。（※左右対称パーツなどが多々ありますので、混在しないようご注意ください）

※提供するビスは、各 1 本予備が提供されます。予備のビスは、ビスケースに保管して、紛失時に使用してください。

※組み立て用特設サイトに作り方動画がございます。また「過去のメルマガ倉庫」にて、組立てのコツを紹介しており
ますので、組み立てガイドと合わせて参考にしてください。

※お客様自身で、パーツを紛失したり破損した場合は、「講談社 ONLINE STORE」にて、必要な号数のパートワー
ク版バックナンバー、または各種パーツ販売にて各自、ご購入ください。

【パーツリスト】
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ATOM の組み立てに必要なチェ
ックスタンドを作ります。これは
ATOM の腕や脚などを動かすた
めのサーボモーターに、個別の
ID 番号を振っていくための重要
なアイテムです。チェックスタン
ドは７号で完成です。

眠り顔にまつ毛シールを貼ります。実際にシ
ールを貼る前に、起点となる目頭の位置を確
認しましょう。

左目用のまつ毛シールを台紙からていねいに
剝がし、まつ毛シールの端を写真のように左
目の目頭に合わせます。

シールの端を目頭に合わせ、端を親指で押さ
えながら貼ります。実際のまつ毛のように、
シールは目尻から少しハミ出ます。

今号で提供の特製ビスケースは、表面
が６マス、裏面は仕切り無しで両面が
開きます。あまったまつ毛シールは、
仕切りの無い裏面で保管しましょう。

右目用のまつ毛シールを台紙から剝がし、左
目の作業と同様の手順で右目にまつ毛シール
を貼ります。

両目のまつ毛が貼れたら今号の作業は完了。
あまったまつ毛シールは予備なので、シールが
破損したり剝がれたりした時に使いましょう。

チェックシート
Check sheet

シールを貼る位置を確認 目頭にシールを合わせる 左目にシールを貼る

右目にシールを貼る 両目を貼り終えた状態

眠り顔（チェックスタンド用）

眠り顔用まつ毛シール

今号のパーツをチェックしよう

目（まぶた）にまつ毛シールを貼る
1

4

2

5

3

今号の
完成

予備のシールはビスケース
に入れて保管しましょう

今号の組み立て箇所

少し目尻から
ハミ出る

目頭を起点にする

1

2

2
1

右目用 左目用

右
目

左
目

眠り顔用まつ毛シール
は三角の出っ張りがあ
るほうが上よ。予備も
１セットあるから失敗
したら使ってね。

本ページでは実際に ATOM の組み立て方とチェックポイントを解説し
ていきます。今号ではチェックスタンド用の眠り顔を完成させます。

ATOM の眠り顔に
まつ毛シールを貼る

チェックスタンド

組み立てガイド組み立てガイド Vol.01

特製ビスケース3

3
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ここでは今号で提供するパーツを使って、チェックスタンドの胴体（胸
前部と腕）の組み立て方を解説していきます。 

組み立てを動画でも確認！公式サイト内「ATOMの作り方動画」をご覧ください。
http://atom2020.jp/

組み立てガイド

チェックスタンドの
胴体を組み立てる

チェックシート
Check sheet

胸前部（チェックスタンド用）

※左右共通パーツ

組み立て用
プラスドライバー

（0番）

組み立て工具

腕（チェックスタンド用）×2
作業用白手袋ハート（チェックスタンド用）

胸部メカシール（チェックスタンド用）

Vol.02

今号のパーツをチェックしよう

チェックスタンド

1

1

5

2

2

63

3

4

4

腕（チェックスタンド用）
は、ふたつとも同じパーツ
である。左右どちらの腕
にもなるから、付け間違
える心配がないんじゃ。 

●5、●6 は今号では使用し
ないので保管しておき
ましょう。（※詳細は
P11 を参照ください） 56

今号で組み立てるのは、7 号までで完成させ
るチェックスタンドの胴体と腕の部分です。
P11でチェックスタンドの紹介記事があります。

今号の組み立て箇所

●4 胸部メカシール（チェックスタンド用）は
ATOM の胴体内部が描かれたシールです。
向かって右側にハートがくるように持ちます。 

端を合わせたら、指でシールを撫でてしっか
りと貼り付けます。シールの端はめくれやす
いので特に念入りに貼り付けましょう。 

シール本体を傷つけないように、ハートの中
心部分（不要部分）のみをていねいに剝がし
ます。 

シールの本体部分を台紙から剝がします。一
番外側の枠部分は不要部分で、内側がシール
本体です。 

●1 胸前部（チェックスタン
ド用）にある四角いへこみ
に胸部メカシールを貼り
ます。キレイに貼るために
は、まずはへこみとシール
の端を合わせましょう。

シールを貼り付けた状態。胸前部と胸部メカ
シールにある穴は、多少ズレていても問題あ
りません。 

シールの確認

しっかりと貼り付ける

不要部分を剝がす シールを台紙から剝がす

シールを貼る
位置を確認

貼り付けた状態

胸前部にメカシールを貼る

1

5

2 3

4

6
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公式サイトにて動画を配信中！

●3 ハート（チェックスタン
ド用）をシールに描かれた
ハートマークに重なるよう
に胸前部に差し込みます。 

ハートの裏側にある差し込
み部を胸前部に差し込みま
す。ある程度差し込んだら
親指を使って奥まで押し込
みましょう。 

胸前部に●2 腕（チェックスタンド用）を取り付けます。腕にある突起
部分を胸前部の写真右にある溝に合わせます。 

腕の突起部分を胸前部の溝に合わせたら奥まで押し込みます。
腕の内側は写真のような状態になります。（左右共）

少し隙間
がある

同じ手順で反対側の腕も取
り付けます。腕のパーツは
左右に加えて前後も同じな
ので、どちらを取り付けて
も問題ありません。 

左右の腕を取り付けたら今
号の組み立ては終了です。
次回はこのチェックスタン
ド用胴体の後ろ側を組み立
てていきます。 

ハートを差す
位置の確認

ハートを
差し込む

腕の取り付け位置の確認

もう片方の腕も
取り付ける

腕を取り付ける

これで完成

7 8

9 10

11

12

胸にハートを取り付ける

胸部に両腕を取り付ける

今号の
完成

http://atom2020.jp/

今号までのパーツは大切に保管しておきま
しょう。眠り顔は本体用の顔パーツが提供
される後半まで使用します。 

チェックスタンド用の
眠り顔、胸前部、腕が完成 

チ ェ ッ ク ス タ ン ド は
ATOM に組み込むサー
ボモーターに、ID を書
き込むためのアイテム
で、サーボモーターの
動作確認にも使用しま
す。（※詳しい使い方は
P25 〜で紹介します） 

ドライバーの先端にビスを取り
付け、真上から垂直にビス穴に
入れます。ドライバーを軽く上
から押しながら、時計回りに回
すとビスが締まります。

作業用白手袋は
手 の 水 分 や 脂、
静電気などから
基板を守るため
のアイテムです。
今後、基板類を
取り扱うときに
使用するので大
切に保管してお
きましょう。

７号までで完成するチェックスタンドだけではなく、今号で提供した●5組み立て用プラスドライバー
（０番）と●6作業用白手袋は、ATOM 本体の組み立てのために使い続ける大切なアイテムです。 

上から
垂直に

軽く力を
入れ回す

チェックスタンドとは？

ドライバーの使い方 作業用白手袋が必要な作業

チェックスタンド
の眠り顔は上を向
いたり、下を向い
たり、頷いたり、
頭を動かすことが
できるのよ。 

INFORMATION

 ATOM は今号で提供したプラスドライバー（０番）１
本で組み立てることができます。ドライバーの先端はビ
ス（ネジ）が落ちにくいマグネット仕様になっています。
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チェックスタンドテスト基板用プレートを胸後部に取り付けます。配線を通すための切り
欠きの位置に注意することが、今号の作業のポイントです。
組み立てを動画でも確認！公式サイト内「ATOMの作り方動画」をご覧ください。

チェックスタンドの胸後部に
テスト基板用プレートを取り付ける

組み立てガイド Vol.03

７号で提供されるサーボモーター用テスト基
板を取り付けるための台座部です。精密機器を
搭載する箇所なので正確に組み立てましょう。

今号の組み立て箇所

今号のパーツをチェックしよう
チェックシート

Check sheet
胸後部（チェックスタンド用）1

テスト基板用プレート
（チェックスタンド用）

2

2.6×6㎜ワッシャー付きビス
（透明袋）×5 本

7

3×8 ㎜ビス（青色袋）×2 本8

ボトムプレート（チェックスタンド用）3
台座（チェックスタンド用）4

首用ジョイント（チェックスタンド用）5

サーボホーン6

チェックスタンドの胸後部を組み立てる

●1 胸後部と●2 テスト基板用プレートを用意し
ます。胸後部パーツに空いた４つの穴にテス
ト基板用プレートの突起を差し込みます。

テスト基板用プレート
の確認

胸後部パーツの右上と左下にある四角い穴
と、テスト基板用プレートにある２つの切り
欠きが一致するよう取り付けます。

胸後部パーツにテスト基板用
プレートを取り付ける

コードを通す切り欠きの位置が合わない場合
は、テスト基板用プレートを 180 度回転さ
せると一致します。

取り付けた状態

1 2 3

チェックスタンド

http://atom2020.jp/

1

4

5

6

7

8

32

※●7 、●8 は、各１本の予備を含む

※●3 、●4 、●5 、●6 、●8 のパーツは、今号では使用しないので大切に保管
しておきましょう。

裏返す

同じように●2 →●3 →●4 の順番で留め
ていきましょう。ビスを回しすぎる
とパーツ破損の恐れがありますので
力の加減には注意しましょう。

同様に繰り返す これで今号の作業は終了で
す。再度、 3 のように切り
欠き部分が一致しているか
どうか確認しましょう。

完成した状態

今号の
完成 今号で使用しなかったビスはビスケースに入れてお

くと便利です。次号以降で使用するパーツも大切に
保管しておきましょう。

使用しないパーツやビスは
保管しておきましょう

胸後部にテスト基板用プレートを取り付けたら、写真を
参考に基板用プレートが落ちないように指で押さえなが
ら裏返してビス留めをおこないます。

胸後部を裏返す

ビスは対角線で留めていきます。左上の●1 から、●2 →●3
→●4 の順番で留めましょう。これはズレや歪み、力の加
減を均等にするためのビス留めのコツです。

ビス留め位置の確認

2 号で提供されたプラスドライバーの先端に●7 2.6 ×
6㎜ワッシャー付きビスを取り付けます。ドライバーの
軸に対して垂直になるように取り付けましょう。

ビスの取り扱い方

4

6

8 9

5

7

6 の順番に従って●1 の位置をビスで留めます。手のひらでドライ
バーの柄の先端を固定し、垂直に上から力を加えながら留めます。

ビスで固定する

1

4

3

2

公式サイトにて動画を配信中！

プラスドライバー ※２号で提供

使用する工具

http://atom2020.jp/
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チェックスタンド今号では、ATOM の頭部を動かす役割のサーボモーターに、サーボホー
ンを取り付けます。
組み立てを動画でも確認！公式サイト内「ATOMの作り方動画」をご覧ください。

頭部用サーボモーターに
サーボホーンを取り付ける

組み立てガイド Vol.04

今号で組み立てるのは、頭部に関する上下の
動きを担当するサーボモーターと、その動力
をパーツに伝えるための接続部分です。

今号の組み立て箇所

今号のパーツをチェックしよう

チェックシート
Check sheet

サーボモーター（ID2）頭部用1

今号で準備するもの

チェックスタンド

http://atom2020.jp/

1

B

A

●プラスドライバー　※２号で提供

使用する工具

３号で提供したサーボホーンA

３号で提供した３×８㎜ビス
（青色袋）×1 本

B

サーボモーターの取り扱いの注意
● サーボモーターは組み立て済みで提供されていますので、絶対に改造、分解

しないでください。改造や分解による故障、不具合などは、お客様負担によ
るパーツ交換および有償修理となります。

● サーボモーターには、本シリーズで提供する素材（サーボホーン、ビス、ハー
ネス）を必ず使用してください。本シリーズで提供する素材以外を使用して
起きた故障や不具合などは、お客様負担によるパーツ交換および有償修理と
なります。

（※詳細は「注意および警告」をご覧ください）

サーボモーターにサーボホーンを取り付ける

表 裏

サーボホーンの中心穴にある切り欠きは、サーボモーターに取
り付ける際に、出力軸にある０点と位置を合わせるためのもの
です。取り付け作業に入る前に互いの位置を確認しましょう。

切り欠きと０点を確認する

切り欠きから白い点が見える状態のまま、両方の親指でサーボ
ホーンを押し込んで出力軸に取り付けます。多少力が要る作業
ですが、しっかりと奥まで押し込みます。

サーボホーンを出力軸に押し込む

サーボモーターの出力軸にある白い点が、サーボホーンの切り欠きから見える
ようにサーボホーンの位置を合わせます。

０点と切り欠きの位置を合わせる

サーボホーンの取り付けができたら、切り欠きから白い点
が見えているか再度確認してください。また、右の写真を
参考に、サーボホーンがしっかりと奥まで入っているかも
確認しましょう。

取り付けた状態

A ３号で提供されたサーボホーンはサーボモーターの動力を各パーツに伝え
るための接続部分で、サーボモーターの出力軸に取り付けて使用します。ま
ずはサーボホーン本体のDカット部と中心穴の切り欠き部を確認しましょう。

サーボホーンの切り欠きの確認
サーボモーターの出力軸（ギザギザがある部分）には、基本位

置となる 〝０点〟 が白い点により示されています。
1

サーボギヤの０点を確認する

1

3

5 6

2

4

取り付け後に切り欠きから白
い点が見えないのはだめ！　
その場合はサーボホーンを一
旦取り外してからもう一回
チャレンジよ！

切り欠き

D カット D カット

白い点が完全に見えるように
取り付ける
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ATOM が持つ機能のなかの「歩く」や「踊る」といった動きは、
各関節部分に内蔵される 18 個のサーボモーターによって実現されます。

PARTS　CLOSE-UP

今号の
完成 D カットの位置がズレていると、後で

サーボホーンにパーツを正しく取り付
けられない可能性が出てくるのじゃ。
したがって、正しい位置に合わせるの
はとても重要なことなのである。

主なビスの紹介

公式サイトにて動画を配信中！
http://atom2020.jp/

3 × 8㎜ビス

サーボホーンを固定するた
めに使用

ATOM 本体の樹脂パーツ
（肌色）の固定に使用

ATOM 本体の樹脂パーツ
（赤／黒）の固定に使用

テスト基板用プレートの固
定に使用

チェックスタンドの樹脂
パーツなどの固定に使用

ここでは組み立て時に使用する主なビスの種類と使用箇所を紹介します。

2 × 4㎜ （黒）ビス2 × 4㎜ （白）ビス 2.6×6㎜ワッシャー付きビス 2.6 × 6㎜（黒）ビス

サーボホーンをビスで固定する

7

9

8

出力軸に取り付けたサーボホーンを、 B 3 号で提供された 3 × 8㎜ビス
を使って固定します。ビスが斜めに入らないように、ドライバーで真上か
ら垂直に差し込んで固定しましょう。

サーボホーンをビスで固定する

ビス留めが終わったらビスの頭とサーボホーンの間に隙間がないかチェックしま
す。隙間があるのにそれ以上締められない場合は、ビスが斜めに入っている可能
性があります。一度ビスを取り外してから、ビス穴に対して垂直になるようにし
て再度ビスを締めましょう。また、サーボホーンの D カット部分は出力軸にあっ
た白い点の代わりに０点の位置を示すものです。D カットが写真の位置とズレて
いる場合は、サーボホーンを手で右回転させて０点を上に戻してください。

サーボホーンを取り付けた状態

サーボホーンをビス留めする際は、サーボホーンを指で押さえて回転し
ないようにしてビスを締めましょう。最後の締めの際は特にサーボホー
ンが回転しないように気を付けてください。

押さえながらビスを締める

頭部
ID2

首 ID3

左股関節（上）
ID15

右股関節（上）
ID10

右肩
ID4

左股関節（下）
ID16右股関節（下）

ID11 左ひざ ID17

右ひざ ID12 左足首 ID18

右足首 ID13
左足つま先
ID19右足つま先 ID14

左上腕
ID8

左肩
ID7

右上腕
ID5

左ひじ
ID9

右ひじ
ID6

7 号ではサーボモーター ID シール
が提供され、サーボモーターの取り
違えを防止します。※ ID は２から
始まり、19 までの計 18 種類です

サーボモーターはロボットの動作を
司る重要なアイテムです。

普通のモーターは電気を通すと一方向のみに回転し続けます
が、サーボモーターは内蔵された制御基板とギヤによって、
プログラムに従って回転の角度や速度を自在にコントロール

できる賢いモーターです。産業用からホビー用までほぼすべ
てのロボットがサーボモーターを内蔵しており、ロボットに
とって欠かすことができない機構なのです。

サーボモーターって いったい何？

D カット
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組み立てガイド Vol.04

チェックスタンドここでは今号および今までに提供されたパーツを使って、頭部（前半分）
とチェックスタンドの台座の組み立て方を解説していきます。
組み立てを動画でも確認！公式サイト内「ATOMの作り方動画」をご覧ください。

前頭部の組み立てと
台座に電池ボックスを
取り付ける

組み立てガイド Vol.05

ATOM 本体と兼用の頭部（前半分）と、台座
を組み立てます。さらに 4 号で提供したサー
ボモーターにハーネスを取り付けます。

今号の組み立て箇所

今号のパーツをチェックしよう

今号で準備するもの

チェックスタンド

http://atom2020.jp/

1

3

5

2
4

6
7

チェックシート
Check sheet

前頭部1
頭部フレーム（前）2

2×4㎜ 低頭ビス（黒）（透明袋）×36

※　　、　  は、各 1 本の予備を含む6 7

2×4㎜ビス（赤色袋）×97

眉毛3
サーボモーター用ハーネス 220㎜

（ID2：頭部用）
4

テスト基板用電池ボックス5

創刊号で完成した
眠り顔

A

３号で提供した台座B

4 号で提供した
サーボモーター

（ID2）頭部用

C

A

●プラスドライバー  ※２号で提供

使用する工具

B C

頭部に眉毛を取り付ける

まずは❷頭部フレーム（前）と❸眉毛を用意します。これから製作
する頭部はチェックスタンドだけではなく、ATOM 本体の頭部
も兼ねています。

準備するパーツ
眉毛の逆 U 字状の部分を、頭部フレーム（前）パーツの裏から写真の位置に
差し入れます。

顔の裏側から眉毛を取り付ける

1

続いて左側のビス穴も同様に、2 × 4㎜ビスを使って留めます。
同様に左側もビスで固定する

ビス留めが終わったらしっかりとパーツが取り付けられているか、頭部フ
レーム（前）の正面から確認しましょう。頭部フレーム（前）の表面から眉毛
が少し飛び出た状態が正常です。

眉毛を取り付けた状態

5 6

2

眉毛には３ヵ所のビス穴が設けられていますが、今回使用するの
は左側と中央の２ヵ所です。右側の１ヵ所は今回は固定しません。

ビス留め位置の確認

まずは眉毛の中央にあるビ
ス穴を、❼ 2 × 4㎜ビスで
留めます。

中央のビス穴を
ビスで固定する

3 4

×
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台座と電池ボックスを❻ 2 × 4㎜低頭ビス（黒）で留めま
す。ビス穴は２ヵ所ありますが、片側ずつ仮留めを行い
ましょう。仮留めとはビスを最後まで締め切らない状態

です。片側のビス穴を仮留めすることで、ビスを刺して
もある程度電池ボックスを動かすことができるので、反
対側のビス穴の位置を合わせてください。

ビスで台座と電池ボックスを仮留めする

テスト基板用電池ボックスを手に取る
際は、断線の原因になるのでケーブル
だけを持たないでください。

注意すること
切り欠き部（写真赤丸）にケーブルの根本が収まるよう、🅑 3 号で提供した台座にテスト基板用電池
ボックスを取り付けます。また、電池ボックスに対して窪みのサイズは多少余裕があるので、ビス
留めの際は両方のビス穴をしっかりと確認しましょう。

台座に電池ボックスを入れる

14

16

15

17

7 8

頭部フレーム（前）に取り付けるため、A創刊
号で完成した眠り顔を用意します。

準備するパーツ
頭部フレーム（前）の真正面から被せるように
眠り顔を取り付けます。

眠り顔を取り付ける
取り付けた眠り顔が落ちないように裏返し、写真の赤
丸部分 4 ヵ所を 2 × 4㎜ビスで留めれば顔の完成で
す。

ビスで固定する

12

前頭部を取り付けたら、ひっくり返して裏面のロックが左右 
しっかりとはまっているか確認しましょう。

しっかりはまっているか確認する
最後に写真の２ヵ所を 2 ×４㎜ビスで留めれ
ば、チェックスタンドに使用する頭部（前半分）
は完成です。

ビスで固定する

頭部フレーム（前）に眠り顔を取り付ける

10

11

頭部フレーム（前）に❶前頭部を取り付ける位置を確認します。この
とき、眠り顔と前頭部が隣り合うＭ字の境目を意識しながら、写真
の赤丸部分を合わせるのがうまく取り付けるコツです。

前頭部の取り付け位置の確認
位置が確認できたら、頭部フレーム（前）に対して真正面から前頭部を取り
付けましょう。上から取り付けようとすると揉み上げの部分が引っかかり
やすく、破損の原因になります。

取り付けの際の注意

前頭部を取り付ける

×

×

○

○

13

9

ロック

２ヵ所のビス穴の仮留めが済んだら、両方のビスをしっかりと
締め直しましょう。仮留めのままだとビスが干渉して、電池が
収まらない可能性があります。

ビスをしっかりと締める
台座に電池ボックスを取り付けた状態。
もう一度、ケーブルが台座の切り欠きの
位置と一致しているか確認しましょう。

完成した状態

ビスを片側ずつ締め切ってしま
うと、もう片方のビス穴がズレ
た状態で固定されてしまうこと
があるわ。必ず仮留めをして、
相互のビス穴の位置を確認しな
がら取り付けてね。

台座パーツに電池ボックスを取り付ける

×

18
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組み立てガイド Vol.04

公式サイトにて動画を配信中！
http://atom2020.jp/

今号の
完成

使いかけの電池は性能が落ち
ていることがあるので、必ず
新品の電池を用意すること。
また、普通の乾電池より電圧
が低めに設定されているもの
が多いため、充電式の電池も
絶対に使わないように！

チェックスタンド

🅒 4 号で提供したサーボモーター（ID2）頭
部用に、❹サーボモーター用ハーネス 220㎜

（ID2：頭部用）を取り付けます。

取り付け位置の確認
サーボモーターの裏にある接続部分にベー
ジュ色のコネクタを合わせ、コネクタ全体を
しっかりと指で押し込みます。

コネクタを押し込む
しっかりと取り付けられていないとエラーの原
因になります。コネクタが斜めになっていたり、
浮いたりしていないかチェックしましょう。

良い例とダメな例

サーボモーターにハーネスを取り付ける

7 号までに単３形のアルカリ電池を
４本用意してください。電池の種類
はしっかりと 1.5V（1 本）を出力で
きる電池として、新品のアルカリ電
池を推奨しています。

チェックスタンド用の台座、ATOM 本体と兼用
の頭部（前半分）、頭部に組み込むサーボモーター

（ID2）が完成しました。チェックスタンドは７号
で完成させるので、それまでなくさないように保
管しておきましょう。

完成した状態

○ アルカリ電池

× マンガン電池

× 充電式電池

2019

新品の単３形アルカリ電池
を 4 本準備しましょう

×
○

チェックシート
Check sheet

後頭部1
後頭部のツノ2

※　  は、1 本の予備を含む5
2×4㎜ビス（赤色袋）×25

頭部フレーム（後）3
ヘッドブラケット4

今号で提供するパーツを使い、チェックスタンドの後頭部にツノを取り
付けます。また今号までに提供されたパーツも確認しましょう。
組み立てを動画でも確認！公式サイト内「ATOMの作り方動画」をご覧ください。

組み立てガイド Vol.06

ATOM 本体と兼用の後頭部にアトムのチャー
ムポイントでもあるツノを取り付けます。

今号の組み立て箇所

チェックスタンド

http://atom2020.jp/

1 3

52 4

後頭部にツノを
取り付ける

今号のパーツをチェックしよう

後頭部を組み立てる

●プラスドライバー  ※２号で提供

使用する工具

※　　　  のパーツは今号では使用しないので、
　大切に保管しておきましょう

3 4

❶後頭部にある突起と❷後頭部のツノの角度を確認したら、後
頭部の突起にツノの写真の赤丸部分を合わせて取り付けます。

ツノを取り付ける

1
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組み立てガイド Vol.04
今号の
完成

公式サイトにて動画を配信中！
http://atom2020.jp/

7 号までに単３形のア 
ルカリ電池を４本用意
してください。電池の 
種類はしっかりと 1.5 
V（１本）を出力できる、
新品のアルカリ電池を
使用してください。

使いかけの電池は性能が
落ちている場合があるの
で、必ず新品の電池を
ゲットするのじゃ！

チェックスタンド

今号までに提供されたパーツ

2

B C
D

E

F

J

A

G H I

ツノを手で押さえたまま後頭部を裏返します。
写真の赤丸で囲んである部分がビスで固定す
る穴の位置です。

ビス穴の位置の確認
ツノと後頭部を手で押さえたまま、❺ 2 ×
4㎜ビスで固定します。

ビスで固定する
ATOM の後頭部にチャームポイントでも
あるツノが付きました。指紋が気になる人
はメガネクロスなどで拭き取りましょう。

完成した状態

○ アルカリ電池

× マンガン電池

× 充電式電池

新品の単３形アルカリ電池を4本準備しよう
いよいよ次号では、チェックスタンドを完成させます。その
前にお手元のパーツを確認しておきましょう。
Aは今号で完成した後頭部、🅑は 5 号で完成したアトムの
顔、🅒は今号で提供した頭部フレーム（後）、🅓は 3 号で提
供したボトムプレート（チェックスタンド用）、🅔は 3 号で
提供した首用ジョイント（チェックスタンド用）、🅕は今号
で提供したヘッドブラケット、🅖は 3 号で完成した胸後部、
🅗は 2 号で完成した胴体、🅘は 5 号で完成した台座、🅙は
5 号で完成したサーボモーターです。7 号で提供されるサー
ボモーター用テスト基板やスイッチ用ノブなどを組み込んで
チェックスタンドを完成させます。

手元にあるパーツを確認しよう

A B
C D

E
F

G H I

J

チェックシート
Check sheet

サーボモーター用
テスト基板

1

サーボモーター用
ID シール

6

首（前）2

2×4㎜ビス（赤色袋）×147

スイッチ用シール5

首 （後）3

2×6㎜ビス（透明袋）×28

スイッチ用ノブ4

2.6×6㎜ビス（黒）（緑色袋）×139

今号でチェックスタンドが完成します。組み立て作業の工程が多いので、
手順を確認しながらていねいに進めましょう。
組み立てを動画でも確認！公式サイト内「ATOMの作り方動画」をご覧ください。

組み立てガイド Vol.07

前号までに組み立てたパーツや保管していた
部品を準備します。「今号で準備するもの」を
参考に確認しましょう。

今号の組み立て箇所

チェックスタンド

http://atom2020.jp/

チェックスタンドを完成させ
頭部用サーボモーターにIDを書き込む

今号のパーツをチェックしよう

今号で準備するもの
●作業用白手袋
※２号で提供

●プラスドライバー 
※２号で提供

使用する工具
今号の作業を始める前に、2 〜 6 号で組み立てたパーツや保管しておいたパーツ
を用意してください。

1 2 3

4

5
6 7

8
9

2号で完成した胴体H
5号で完成した台座I
5号で完成したサーボモーターJ

3号提供のボトムプレート（チェックスタンド用）D

6号提供のヘッドブラケットF

5号で完成した ATOM の顔B

3号で完成した胸後部G

6号提供の頭部フレーム（後）C

3号提供の首用ジョイント（チェックスタンド用）E

6号で完成した後頭部A

※　　　  　  は、各 1 本の予備を含む7 8 9※❹および❺は１つは予備です。❻は以降の号でも使用するのでビスケースなどに保管しておきましょう。

注意 ●❶を袋から取り出す際には工程22を参考に作業用白手袋を使いましょう。
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首を組み立て、チェックスタンドの胴体へ取り付ける
1

工程 6 で確認した赤矢印の位置を❼２×４㎜
ビスで固定します。ビス穴が奥にあるので慎
重に作業しましょう。

首をビス留めする
🅗 2 号で完成した胴体の上部２本の支柱に首用ジョ
イントの穴を差し込みます。首の膨らんでいる方が
後ろ側（手前）になるように取り付けます。

首を胴体に取り付ける
胴体に首を取り付けた状態です。ハー
ネスを挟まないように注意しましょう。

取り付けた状態

2 3

今号で提供した❻サーボモーター用 ID シール
の台紙から「②（頭部）」を剝がし、🅙 5 号で
完成したサーボモーターに貼ります。

サーボモーターに
ID シールを貼る

❸首（後）に、シールを貼ったサーボモーター
を組み込みます。写真を参考に、向きに注意
しましょう。

サーボモーターを
取り付ける

首（後）の凸字型の部分に🅔 3 号提供の首用
ジョイントを取り付けます。ジョイントパー
ツには前後の向きはありません。

首用ジョイントを付ける

4 を参考にサーボモーター用ハーネスを首（後）の左
下部に配線します。配線を保ったまま❷首（前）を首

（後）に上からかぶせて取り付けます。

首の前、後を組み立てる
パーツでハーネスを挟むと断線する恐れがあるの
で注意しましょう。写真の赤矢印がビス留めをす
る箇所です。確認しましょう。

ハーネスに注意してビス留めをする

4 check6

7 8

5

電池ボックスの電源ケーブルをボトムプ
レート下面の切り欠きの穴から通し、続け
て胸後部の写真右下の穴に通します。

電源ケーブルを通す

チェックスタンドの台座と胴体を組み立てる
9電池をセットしたあと

に強い衝撃を与えると、
電池が外れてしまうの
で注意が必要じゃ！

🅖 3 号で完成した胸後部の内側にある溝に🅓 3
号提供のボトムプレートを取り付けます。赤丸
で囲んだ切り欠きの位置に注意しましょう。

ボトムプレートを取り付ける

🅘 5 号で完成した台座に新品の単３形アルカリ電池４本をセッ
トします。底の表示に従い、電池の向きに注意しましょう。

台座に電池をセットする

工程 8 で完成したパーツの首から伸びているハーネスを、内側から胸後部右上の穴に通
します。まずは先端のコネクタを穴に通し、ゆっくりと引き出しましょう。

サーボモーター用ハーネスを通す
ハーネスを通したら胴体と胸後部を合わせます。ケー
ブルやハーネスを内側に落とさないよう、写真の赤
丸のように指に挟みながら作業するとよいでしょう。

胴体パーツを合わせる

10

11 12

13
14
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17

16

テスト基板を取り付ける

組み立てた胴体には台座に取り付けるためのツメが左右にあります。
台座の差し込み口も併せて確認しましょう。

ツメの位置を確認する

胸後部の写真の赤矢印の箇所に❾２.６㎜×６㎜ビス（黒）でビス留め
をします。

胴体のビス留めをする
台座の裏側は、写真の赤矢印の箇所に❾２.６㎜×６㎜ビス（黒）でビス留
めをします。写真のように台座ごと横に倒すと作業がしやすいでしょう。

台座の裏側からビス留めをする

基板を取り扱うにあたり、２号で提供され
た作業用白手袋を用意し、基板を持つ側の
手に装着しましょう。

作業用白手袋を
用意する

写真赤丸で囲んだ場所がロータリースイッチです。サーボモーター
に ID を書き込んだり、動作チェックをするときなどに使用します。

ロータリースイッチの位置確認
テスト基板はとってもナ
イーブ！　静電気や手につ
いた汚れ・水分からテスト
基板を守るために白手袋は
とっても重要なのよ！

左右両方の胴体のツメを台座
の差し込み口に押し込みま
す。「カチッ」という音がす
るまでしっかりと差し込みま
しょう。

胴体を台座に
差し込む

15

19

18
台座の裏

❾２．６×６㎜ビス（黒）を使い、工程23の❶→❷→❸→❹の
順で仮留めします。

まずは仮留めから
仮留めが終わったら、４本すべてのビスをしっか
りと本締めをして固定しましょう。

最後に本締めする

❺スイッチ用シールを台紙から剝がし、ロータリースイッチ部分に貼ります。基板のロータ
リースイッチに書かれている数字に合わせてシールを貼るのがポイントです。テスト基板を
持つ手には白手袋をしておきましょう。

スイッチ用シールを貼る

白手袋をしてテスト基板の端を持ち、胸後部へ取り付けます。このと
きチェックスタンドを台座ごと倒しておくと作業がしやすいでしょう。

胸後部へテスト基板を取り付ける
写真の赤丸のテスト基板の４つの穴に胸後部の４つの穴を合わせます。
ビス留めは写真の❶〜❹の順番で行います。

ビス穴と留める順番を確認する

10 桁と 1 桁、両方のロータリースイッチに０
が上にくるようにシールを貼ります。この数字
の位置が非常に重要になるので、正確に貼りま
しょう。

シールを貼った状態

20 21

22 23

24 25

1

4

3

2

本締めの状態

仮留めの状態
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テスト基板に電源ケーブルを差し込む

サーボモーターに ID2 を書き込む

次にテスト基板の赤丸で囲んだジャックにサーボモーター ID2 用のハーネ
スを接続します。ここでもコネクタの形状を確認しましょう。コネクタに
は細長いガイドがあるので、ジャックの溝に合うように差し込みます。

サーボモーター用ハーネスを差す
コネクタには上下左右があり、間違った方向では差し込むこ
とができません。コネクタとジャックの形状をよく見て正し
い方向にセットしてからしっかりと奥まで差し込みます。

奥まで差し込む

写真の赤丸にある差し込み口（ジャック）に、台座から伸びている電
池ボックスの電源ケーブルを差し込みます。まずは電源ケーブルのコ
ネクタにあるツメが左側にくるように持ちます。

電源ケーブルを差す位置の確認
ケーブルとジャックの形状を確認したら、しっかりと奥まで差し込ん
で接続させます。カチッという音が鳴るまで差し込みましょう。

奥まで差し込む

電源スイッチを ON にしたま
ま電源ケーブルを差し込むと、
基板の電子機器を傷める可能性
があるので、必ず電源スイッチ
が OFF になっていることを確
認するのじゃ。

カチ！

電源ケーブルを差す前に必ずスイッチ（写真赤丸の囲み部分）が OFF になっているか確認しましょう。
黒いスイッチが下にあれば OFF の状態です。上がっていた場合はスイッチを指で下げましょう。

スイッチが ON になっていたら OFF にしよう

電源スイッチが OFF になっているか確認！
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ID の書き込みに失敗したり、自信がないときは、動作チェックを
行いましょう。まず、書き込みのときと同様に、ロータリースイッ
チの 10 桁を 0、1 桁を 2 に合わせてスイッチを ON にします。

電源スイッチを ON にする

テスト基板の電源スイッチを入れます。電源スイッチを ON にする
とテスト基板の右部分の緑と赤の LED が数秒間点灯します。両方
の LED が消えたら、準備 OK です。

電源スイッチをONにする

続けて「動作確認」ボタンを押すと、「ID 書込み」の LED が光り、サー
ボモーターが回転します。回転すれば異常ありません。確認が終わった
ら、必ず電源を OFF にしておきましょう。※エラー LED（赤）が点滅
している場合は、P34 を参照してください。

動作確認ボタンを押す

次に緑の LED の下にある「ID 書込み」ボタンを押します。書き込み 
がはじまると緑のランプが点滅し、首のサーボホーンが回転します。
LED の点滅が終了すると書き込み終了です。書き込みが終わったらロー
タリースイッチを０に戻し、電源スイッチを OFF にしましょう。※こ
のとき、エラー LED（赤）が点滅する場合は P34 を参照してください。

ID書込みボタンを押す

ロータリースイッチに❹スイッチ用ノブを取り付けます。まずは 10 の桁（左）にノブを取
り付け、スイッチが 0 を指していることを確認してください。その後、ノブを 1 桁のロー
タリースイッチ（右）に移し、同じく 0 を指していることを確認しましょう。

ロータリースイッチにノブを取り付ける
1 桁のスイッチを時計回りに２クリック分回しま
す。ノブの切り欠きから「２」の数字が見えるよ
うになれば OK です。

1桁を2に合わせる

サーボモーターの動作確認をしたい場合

31 32
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首にヘッドブラケットを取り付ける

頭部を組み立てる

❼２×４㎜ビス２本を使い、頭部フ
レーム（後）を上部の２ヵ所でビス留
めします。

ビス留めする

🅒 6 号提供の頭部フレーム（後）を顔パーツに取り付けます。
先に取り付けた ATOM の顔に合わせるように、位置を合わ
せます。

頭部フレーム（後）を取り付ける

🅕 6 号提供のヘッドブラケットの切り欠き部分
と、サーボホーンにある D カット部分（０点）
の方向を合わせます。小さいのでよく目を凝ら
しましょう。

切り欠きの位置を確認
０点と切り欠きの位置を合わせたら、ヘッド
ブラケットを片手で固定したままビス穴の位
置を合わせ、❼２×４㎜ビスで 4 ヵ所固定し
ます。

ビス留めする

A 6 号で完成した後頭部を、組み立て中の頭部へ取り付けます。頭部フレーム（後）の下側の２ヵ
所の穴がガイドになります。後頭部の下側２ヵ所の支柱を差し込んだら、上のツノの凹凸を合わせる
ことを意識しながら取り付けます。

後頭部を取り付ける

🅑 5 号で完成した ATOM の顔を用意し、工程36で組
み立てたヘッドブラケットに取り付けます。顔パーツ裏
側の３ヵ所をビス留めしますが、上部１ヵ所は❽２×６
㎜ビス、下側の２ヵ所は❼２×４㎜ビスを使用します。

サーボホーンに頭部を取り付ける

35 36
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2 × 6㎜ビス

D カット
切り欠き

2 × 4㎜ビス

チェックスタンド 動作確認コマンド
動作 10 桁 1 桁

1. 正面を向く 3 1
2. 上を向く 3 2
3. 下を向く 3 3
4. うなずく 3 4
5. 2 回うなずく 3 5
6. 数回バウンドする 3 6

ATOMの頭を動かしてみよう！

このとき、頭頂部にある後頭部のツメが浮いていることがあります。その場
合は後頭部を両手の親指で押し上げると、うまく取り付けることができます。

後頭部の突起を差し込む
写真の赤丸の位置２ヵ所を❼２×４㎜ビスで固定します。
ビス留めする

チェックスタンドの完成です。このチェックスタンドはサー
ボモーターにIDを書き込むために使用する大事なものです。

完成した状態

完成したチェックスタンドでは、眠り顔の
ATOM の頭を動かすことができます。上
を向く、うなずく、バウンドするなど、さ
まざまな動作とともに、頭部に組み込んだ
サーボモーター ID2 の動作チェックをす
ることができます。右の動作表をもとに、
6 種類ある動作を試してみましょう。
※動かした後は、必ずロータリースイッチ
の 10 桁と 1 桁の両方を 0 に戻し、電源
を OFF にしておきましょう。

今号の
完成

チェックスタンドが完成
じゃ。これで ATOM の組
み立て準備が整ったので、
次号からはいよいよ右腕
の製作に入るぞ。

10 桁 〝3〟　  　→　　　 1 桁 〝2〟　  　→　 　動作確認ボタン

上を向く

例

41 42

公式サイトにて動画を配信中！
http://atom2020.jp/

※後頭部を外したい場合は、P69 をご覧ください
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工程34や動作確認で赤い LED が点滅しエラーが表示された場合は、
下記を参照してください。

エラー表示が出た場合の対処法

チェックスタンドのエラー表示

■ ID 書込み異常　すでに ID を書き込んでいるサーボモーターに対し、さらに
ID の上書きを行おうとするとエラーになります。P31 の動作確認でエラーが出
た場合、サーボモーターを初期化した後、改めて正しい ID を書き込みましょう。
■動作確認異常　設定された ID ごとに可動範囲が決まっています。動作確認

（P31）を行った際に、サーボモーターの動作が阻害されているとエラーとな 
ります。サーボモーターの動作を阻害しているものがないか確認し、一度電源を
OFF にしてリセットしてからもう一度、動作確認を行ってみましょう。
■電源異常　電力が足りていない可能性があります。新品の電池に交換しましょう。
詳しくは P35 をご覧ください。

各エラーへの対処法

電源スイッチを ON にした場合のほかに、サーボモーターに ID を書き込む際などで異常を検知すると赤い
エラー LED が点滅します。点滅の仕方でどのようなエラーが起きているか判断することができます。

サーボモーター ID2 の初期化
サーボモーター ID2 に間違った ID を書き込んでしまった場合、一旦初期化した後に正常な ID を
書き込む必要があります。ここでは ID2 の初期化の方法を解説します。

サーボモーターを初期化するコマンドは "88" です。まずは
ロータリースイッチの 10 桁と 1 桁の両方を 8 に合わせます。

1. ロータリースイッチを８８に合わせる

次に ID 書込みボタンを押します。約 1 秒ほど、ID 書込み LED
が点灯したのち、エラー LED が点滅しなければ初期化は成功で
すので、工程31に戻り、ID2 を書き込みましょう。

3.ID 書込みボタンを押す

●速い点滅（チカチカチカチカチカ）
 ID 書込み異常／動作確認異常

●遅い点滅（チカ…チカ…チカ…）
電源異常

初期化コマンド

10 桁

8
1 桁

8

次に電源スイッチを入れます。ロータリースイッチを操作し
ているときに、誤ってID書込みボタンを押さないよう、ロー
タリースイッチを"88"に合わせてから電源スイッチを入れま
しょう。

2. 電源スイッチを ON に入れる

※チェックスタンドの使用後は、必ず電源を OFF にしておきましょう。
35

サーボホーンにパーツ
を取り付けた状態で ID 
を書き込むと、パーツの
破損を招く可能性があ
ります。再度 ID を書き
込む必要がある場合は、
P31 の工程35の状態ま
で分解してください。

注意!!

※エラーが出た後に電源をOFFにするとリセットになります。

チェックスタンド使用時に電源異常のエラーが出た場合

まずは確認してみよう！

電圧が低いと、エラー表示となります。
充電式の電池やマンガン電池では、電
圧が足りずにエラー表示となりますの
で、かならず新品の単３形アルカリ電
池を使用してください。

A新品のアルカリ電池を使っていますか？

❶

電源を ON にする

❷

緑・赤 LED が点灯

🅑電池の向きは正しいですか？

○ アルカリ電池

× マンガン電池

× 充電式電池

正しい向きに電池をセットしていない
場合も、「電源異常」のエラーとなりま
す。1 本でも向きが違うと、エラーが
表示されます。電池ボックスの底に刻
印された電池の向きを確認してくださ
い。

🅒電池の電力量が消耗していませんか？
チェックスタンド使用後に電源をかな
らず OFF にしてください。電源を ON
にしたまま保管すると、電池は消耗し
てしまいます。また ATOM の頭を何度
も動かしたり、動作確認を何度も行う
と電池が消耗してしまいます。「電源異
常」のエラーAと🅑の確認をしてもエ
ラーが表示される場合は、新品の単３
形アルカリ電池に取り換えてください。

チェックスタンドを使
い終わったら必ず電源
を OFF にしよう！

A〜🅒を確認後、もう一度❶❷の手順で正常に作動するかどうか確認しましょう。

※チェックスタンドを使用した
後は、必ず電源を OFF にしてく
ださい。電源が ON の状態のま
ま保管すると、電池が消耗してし
まいます。

電源異常エラー時は以下の３点を必ず確認してください

スプリングが付いている側が－
（マイナス）です。電池の＋－を
確認しながら正しい向きで入れ
ましょう。

1 本でもキチンと入っていない
とエラーになります。電池ボッ
クスに正しく入れましょう。

下
の
３
項
目
を

確
認
し
ま
し
ょ
う
。

下
の
３
項
目
の

確
認
は
不
要
で
す
。

◯正常に作動

×電源異常エラー

約 1 秒 後、 緑 と 赤 の
LED が消灯すれば正
常に作動しています。

約１秒後、赤色 LED
だけが点滅した場合は

「電源異常」のエラー
です。

※今後、チェックスタンドの使用時にエラーが出た場合、必ず上記を御参照ください。

⃝－

⃝－
⃝－

⃝－⃝＋

⃝＋
⃝＋
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